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Programming environment akYtec ALP
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Eingang Datentyp Beschreibung Intervall
R_T REAL Widerstand bei aktueller Temperatur
RO REAL Widerstand bei der Temperatur T_0
TO REAL Referenztemperatur
A REAL Koeffizient
B REAL Koeffizient
Ausgang Datentyp Beschreibung Intervall
T REAL Temperatur
Funktion

Dieses Makro ist dafiir gedacht aus einem gemessenen Widerstand eines PTC Sensors die Temperatur
des Sensorkopfs zu berechnen. Folgende Naherung wird dabei verwendet

R(T)=Ry-(1+A-(T—Ty) +B- (T —Ty)?),

Die Referenztemperatur betragt meistens 25°C, aber es gibt auch Ausnahmen. Die Koeffizienten A und
B kdnnen normalerweise dem Datenblatt des Sensors entnommen werden.
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