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Programmierumgebung akYtec ALP

Signalumwandlung 4...20 mA

CONV4..20
CONV 4...20
—{IN Out|-
—| High Emr_Senst-
—{ Low
— Ermr_Value
Eingang Datentyp Beschreibung Bereich
IN REAL Eingangswert 4..20
High REAL Obergrenze_des Ausgangsbereichs entsprechend
20 mA am Eingang
Low REAL Untergrenz.e des Ausgangsbereichs entsprechend
4 mA am Eingang
Err_Value REAL Ausgangswert im Fehlerfall
Ausgang Datentyp Beschreibung Bereich
Out REAL Skalierter Eingangswert
Err_Sens BOOL Fehlerausgang
Parameter des Makros Standardwert
% der Norm 2,5
% der Storungen 5
Funktion

Das Makro ermoglicht, den Eingangswert "in", der im Bereich 4...20 eingestellt ist, auf einen neuen
Bereich zu skalieren, der durch die Parameter "high", "low" festgelegt wird.

Vor der Skalierung begrenzt das Makro den Eingangswert auf einen Bereich von 4...20.

Das Makro ermdglicht die Detektion der folgenden Fehler:

1) Falsche Parametereingabe. D.h. der Wert am Eingang "low" ist groRer oder gleich dem Wert am Ein-
gang "high";

2) Uberschreitung des Eingangswertes auRerhalb des Bereichs, der durch den Makroparameter festge-
stellt wird.

Der Baustein verfligt GUber einen definierten Unempfindlichkeitsbereich gegeniiber der Abweichung
des Eingangssignals auRRerhalb des Messbereichs (4...20 mA), sowie Uber eine Hysteresis zum Schalten
der Fehlermeldung des Ausgangswertes (siehe Abbildung 2).

Wenn ein Fehler am Makroausgang "out" detektiert wird, wird die eingestellte Wert am Eingang
"Err_Value" ausgegeben und die logische Einheit wird "Err_Sens" am Ausgang ausgegeben.

Die folgende Abbildung zeigt ein Zeitdiagramme, die die Abhadngigkeit des Ausgangswertes vom Ein-
gangswert sowie die Bedingungen fiir das Auslosen und Riicksetzen des Fehlersignals illustrieren. Die
Zeitdiagramme der Funktion des Makros sind unten dargestellt.
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HINWEIS. Wenn ein Makro zur Skalierung des Eingangswertes verwendet wird, der von einem der Ana-
logeingange des Gerats kommt, ist es notwendig, die Werte 4 und 20 als untere und obere Grenze der
Eingangsmessung festzulegen.
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